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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Kemajuan teknologi saat ini sudah berkembang dengan pesat,
sehingga masyarakat pada era modern sering berharap teknologi dapat
mempermudah mereka dalam melakukan sesuatu. Oleh karena itu,
teknologi pada saat ini sangat diharapkan dapat membantu dalam setiap
aspek kehidupan manusia. Diantara aspek tersebut adalah membantu
melakukan suatu kegiatan yang biasa dilakukan di rumah.

Pada saat ini minat orang-orang dalam memelihara ikan hias dalam
aquarium berkembang_-eukup “pesat. Pemeliharaan ikan hias dalam
aquarium ini didasarkan karena hobi. Agquarium yang digunakan cukup
beragam mulai dari aquarium berukuran kecil sampai aquarium berukuran
besar.

Pemeliharaan ikan hias dalam aguarium banyak digemari karena
dirasa cukup mudah dalam pemeliharaan dan perawatannya. lkan hias
yang dipelihara “dalam aquarium juga harus diperhatikan dalam hal
pemeliharaan dan perawatannya. Akan tetapi, karena suatu pekerjaan
sehari-hari atau kesibukan lain diluar pekerjaan, biasanya menjadi kendala
dalam pemeliharaabn dan perawatan aquarium.

Salah satu cara yang dapat dilakukan untuk mengatasi
permasalahan tersebut adalah dengan membuat alat yang dapat memberi
makan ikan dalam aquarium tersebut secara otomatis, penunjuk kualitas
gas sekitar aquarium, serta penunjuk suhu dalam aquarium. Alat ini dapat
dikontrol dengan menggunakan RTC (Real Time Clock), sensor suhu
DS18b20, dan sensor gas mg-135, sehingga pemeliharaan dan perawatan
aquarium dapat dilakukan dengan teratur. Berdasarkan latar belakang
diatas, penulis dapat memberikan solusi dengan membuat tugas akhir
merancang alat dengan judul “Rancang Bangun Mekanika Smart Box

untuk Aquarium lkan Hias Berbasis Arduino”.

1
Per pust akaan Uni versitas Mihammadi yah Tasi kmal aya 2022



ww. lib.umas.ac.id

1.2. Perumusan Masalah
1. Bagaimana merancang smart box untuk aquarium ini dengan kontrol
otomatis?
2. Bagaimana memanfaatkan RTC (Real Time Clock) dalam cara kerja
alat ini?
3. Bagaimana cara kerja sensor suhu DS18b20 dalam alat ini?
4. Bagaimana cara kerja sensor gas MQ-135 dalam alat ini?
1.3. Tujuan Skripsi
1. Membuat alat yang bekerja otomatis dengan memanfaatkan ilmu
mekanika.
2. Untuk mengaplikasikan fungsi dari RTC (Real Time Clock), DS18b20,
dan sensor MQ-135_pada sistem-arduino.
1.4, Manfaat Penelitian
1. Memudahkan orang dalam pemeliharaan dan perawatan ikan hias
pada aquarium.
2. Volume pakan, suhu, dan kualitas gas sekitar aquarium akan teratur
sesuai dengan kebutuhan.
1.5. Sistematika Penulisan
Sistematika penulisan tugas akhir ini terdiri dari beberapa bab yang
mencakup tentang bagaimana proses pembuatan alat dan hasil yang
didapatkan. Sistematika penulisannya adalah sebagai berikut:
BAB | : PENDAHULUAN
Membahas latar belakang, perumusan masalah, tujuan dan manfaat dari
penelitian, serta sistematika penulisan.
BAB Il : TINJAUAN PUSTAKA
Membahas tentang landasan teori yang berhubungan dengan alat yang
akan dibuat.
BAB Ill : METODOLOGI PENELITIAN
Membahas tentang waktu dan jadwal pelaksanaan, proses pengerjaan,
pengambilan data, serta alat dan bahan yang digunakan.
BAB IV : HASIL DAN PEMBAHASAN
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Membahas tentang hasil yang telah dicapai dan pembahasan mengenai
pencapaian tersebut

BAB V : KESIMPULAN

Membahas tentang kesimpulan dan saran dari penelitian yang telah

dilaksanakan.
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