
BAB V 

PENUTUP 

Dari hasil yang telah didapatkan selama proses pembuatan, 

pengukuran dan pengujian hardware dan software untuk tugas akhir ini, 

maka dapat diambil kesimpulan dan saran untuk dapat dilakukan 

perbaikan dan pengembangan sehingga bisa lebih bermanfaat 

4.1 Kesimpulan 

Berdasarkan data hasil diperoleh beberapa kesimpulan antara lain 

sebagai berikut: 

1. Bahwa  pengendalian lengan robot menggunakan smartphone 

mempermudah pengendalian dan membuat pengendalian lebih 

fleksibel jika dibandingkan menggunakan tombol atau menggunakan 

joystik. 

2. Robot bisa menanjak pada kemiringan 30
0
 

4.2 Saran 

Terkait dengan kendala dan kekurangan dalam penyusunan Tugas 

Akhir  ini, ada beberapa hal yang dapat penulis sarankan untuk 

pengembangan selanjutnya. Antara lain sebagai berikut: 

1. Diperlukan sensor logam dengan daya jangkau lebih jauh. 

2. Diperlukan lebih dari satu detektor logam agar wilayah jangkauan 

pencarian logam lebih luas 

3. Membuat program pemetaan untuk mengetahui lokasi logam yang 

ditampilkan dilaptop. 

Demikian saran yang dapat penulis sampaikan. Semoga dapat 

bermanfaat untuk ke depannya. 
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